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1. DEFINIZIONE 

I confini fisici del sottosistema 5 sono in genere identificabili o con i morsetti di ingresso linea delle 
apparecchiature elettriche, o con i morsetti di collegamento elettrico dei sensori e degli attuatori 
appartenenti ad altri sottosistemi. 
 

Riportiamo esempio di interfacciamento tra un controllo geometrico appartenente al sottosistema 
3. 2 (meccanismi di stazione) e il sottosistema 5 (dispositivi elettrotecnici). 
 

 
 

Per la realizzazione dei cablaggi tra le apparecchiature elettriche e i sensori o attuatori, nonché per 
la realizzazione di tutte le connessioni intermedie, vengono fornite apposite specifiche. 

CONTROLLO GEOMETRICO 

RELE’ ARRESTO ELETTRICO 

EN50205A 

PLC 

Intervento della funzione di 
sicurezza “Controllo geometrico 
relativi alla morsa sul lato uscita 
stazione” nel circuito di sicurezza 
“Arresto elettrico”. 

FC.xxx 

QUADRO SICUREZZE DI STAZIONE 

CASSETTA REMOTA 

SS 3.2 MECCANISMI DI STAZIONE 

COLLEGAMENTO SECONDO 
SPECIFICA 

REALIZZAZIONE SECONDO 
SPECIFICA 

SS 5 DISPOSITIVI ELETTROTECNICI 

COLLEGAMENTO SECONDO 
SPECIFICA 

MORSETTI DI COLLEGAMENTO 
DEL SENSORE 

CONTROLLO GEOMETRICO 
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2. LAYOUT IMPIANTO 

Di seguito riportiamo il layout di un impianto ad ammorsamento automatico con evidenziato 
mediante una linea tratteggiata il confine fisico del sottosistema 5. Altri sottosistemi sono stati 
rappresentati all’interno di un riquadro con sfondo marrone. 
Per semplicità rappresentativa, questo layout si riferisce ad un singolo PLC Fail Safe e ad un 
singolo PLC Impianto. 
 

2.1. LEGENDA: 

 

Componente Significato 

 

 
Modulo di Input-Otput di tipo Fail-Safe (parte fail safe) 

 

Modulo di Input-Otput di tipo Standard (parte standard) 

 

CPU 

  

COLORE 
CONNESSIONE 

Significato 

 Connessione dei moduli I/O Input-Otput di tipo Fail-Safe e standard 

 Circuito delle sicurezze di linea. 

 Connessione mediante fibre ottiche 

 Connessioni mediante cavo elettrico in rame, salvo diversa specificazione 
(es: ethernet, ecc.). 
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STAZIONE MOTRICE 1 

 

Sensori di  
prossimità  

E0, E1, E2, E3 ecc. 

Encoder  
Fune 1 

EV modulata F.E. 
(Se presente) 

POWER / 
CARD 

Espansione Lato Arrivo 

Pulsanti arresto 

Pulsanti 

manutenzione 

Elettrovalvole freni e 

tenditrice 
Esclusioni, Prove  

Abilitazioni 

SUPERVISIONE 

SWITCH 

A STAZIONE 

RINVIO 

Espansione Motrice Fail Safe 

CPU 2 

CPU 1 

A STAZIONE 

MOTRICE 2 

 

 

 

Encoder  
Fune 2 

EV modulata F.S. 
(Se presente) 

Espansione Lato Partenza 

 

Sagome arrivo / partenza 

Assetto puleggia 

Controlli geometrici 

Espansione Motrice Standard 

Predisposizioni 
Scelta funzionamenti 

Comandi spaziatore 
Frizioni 

spaziatore 

Segnalazioni 

Comandi ausiliari 
Suoneria 
partenza 
allarmi  

POWER / 
CARD 

ALTRI 
SOTTOSISTEMI 

ALTRI 

SOTTOSISTEMI 

ALTRI 
SOTTOSISTEMI 
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STAZIONE MOTRICE 2: analogici e segnali monte / valle 
 

 

Espansione FLC Motrice 
(SE PRESENTE) 

Espansione segnali analogici 

A STAZIONE 
MOTRICE 1 

A STAZIONE 
RINVIO 1 

OLM G11 

Pressione 
centralina FE 

I
mA

 

F 

I
mA

 

F 

Encoder 
Motore 1 

Encoder 
Motore 2 

Prova morse  
1 / 2 

Tensione fune 
1 /  2 

A
R
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E

S
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O
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R

M
A
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E
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E
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R
E
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P
E
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A
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A
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I 

 

P
R

E
D
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P

O
S
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N
I 
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N

T
O

  

S
E

N
S

O
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I 
M

A
R

C
IA

 

F
U

N
Z

IO
N

A
M

E
N

T
O

 M
A

G
A

Z
Z
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O

 

SOSTEGNO  
1 - 2 

SOSTEGNO  
3 - 4 

DA STAZIONE RINVIO 2 

Espansione Ropler05 
SE PRESENTE) 

SICUREZZE DI LINEA 
ROPLER05 

MODULO MOTRICE 

SL1 SL2 
ARRESTO 
SIC. LINEA 

SL2 SL1 

DA STAZIONE 
RINVIO 2 

SOSTEGNO 2 

SOSTEGNO 1 

LINEA 

LINEA 

LINEA 

A STAZIONE 
MOTRICE 3 

ALTRI 
SOTTOSISTEMI 
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STAZIONE MOTRICE 3: quadri elettrici stazione 
 

 
 

Espansione azionamento 1 

Espansione azionamento 2 

Espansione smistamento 

K1 

K2 

M 

K2 

K1 

DRIVE 

Protezioni  
azionamento  

e motore 

Distacco 
azionamento 1 

A STAZIONE 
MOTRICE 2 

R
E

G
O

L
A

Z
IO

N
E

 

V
E
L
O
C
IT
A
’ 

T
E

N
S

IO
N

E
 

C
O

R
R

E
N

T
E

 

Espansione azionamento 1 

K3 

K4 

M 

K3 

K4 

DRIVE 

Protezioni  
azionamento  

e motore 

Distacco 
azionamento 2  

R
E

G
O

L
A

Z
IO

N
E

 

V
E
L
O
C
IT
A
’ 

T
E

N
S

IO
N

E
 

C
O

R
R

E
N

T
E

 

Protezioni centraline, 
riduttore, spaziatore ecc. 

Motori centraline, riduttore, 
spaziatore, tenditrice ecc. 

~ 

M 
~ 

M 

~ 

M 

IN
F

R
A

S
T

R
. 

IN
F

R
A

S
T

R
. 

ALTRI 

SOTTOSISTEMI 

ALTRI 
SOTTOSISTEMI 
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STAZIONE RINVIO 1 

 

Sensori di  
prossimità  

E0, E1, E2, E3 ecc. 

Encoder  
Fune 1 

Espansione Lato Arrivo 

Pulsanti arresto 

Pulsanti 

manutenzione 

Elettrovalvole  
tenditrice 

Esclusioni, Prove  
Abilitazioni 

SUPERVISIONE 

SWITCH 

A STAZIONE 

MOTRICE 

Espansione Rinvio Fail Safe 

CPU 2 

CPU 1 

A STAZIONE 

RINVIO 2 

 

 

 

Encoder  
Fune 2 

Espansione Lato Partenza 

 

Sagome arrivo / partenza 

Assetto puleggia 

Controlli geometrici 

Espansione Rinvio Standard 

Predisposizioni 
Scelta funzionamenti 
Comandi spaziatore 

Segnalazioni 

Comandi ausiliari 

Suoneria partenza 
allarmi acustici 

frizioni spaziatore 

Protezioni 
centraline, 

spaziatore ecc. 

~ 

M 
~ 

M 

Motore spaziatore, 
tenditrice 

Sensori di  
prossimità  

A0, A1, A2, A3 ecc. 
ALTRI 

SOTTOSISTEMI 

ALTRI 
SOTTOSISTEMI 

ALTRI SOTTOSISTEMI 
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STAZIONE RINVIO 2 

 
 
 

A STAZIONE 
RINVIO 1 

Espansione segnali analogici 

Prova morse  
1 / 2 

Tensione fune 
1 /  2 

Espansione FLC Rinvio 
(SE PRESENTE) 

A STAZIONE 
MOTRICE 2 

OLM G11 
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SOSTEGNO  
3 - 4 

A STAZIONE 

MOTRICE 2 

SICUREZZE DI 
LINEA ROPLER05 

MODULO RINVIO 

A STAZIONE 
MOTRICE 2 

SOSTEGNO  
1 -2 

ALTRI SOTTOSISTEMI 
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3. LAYOUT DIFFUSIONE SONORA 

Riportiamo un layout del sistema di diffusione sonora. Con lo sfondo azzurro si è evidenziato quello che è di 
competenza del SS5 mentre con lo sfondo marrone si è evidenziato quello che appartiene ad altri 
sottosistemi. La nostra fornitura non comprende tutto quello che fa parte del SS5: ad esempio, il cablaggio 
all’esterno delle apparecchiature è effettuato da un’altra azienda ed è rappresentato in colore verde. 
Per la realizzazione dei cablaggi tra le apparecchiature elettriche e i sensori o attuatori, nonché per la 
realizzazione di tutte le connessioni intermedie, vengono fornite apposite specifiche.  

 

Batteria 1 

Amplificatore 
Microfono 

- 

+ 

o o 

Cassetta connettori 
e scaricatori 

Messa a terra 

N N T T 

STAZIONE MOTRICE 

STAZIONE RINVIO 

LINEA 

Cassetta appoggio Diffusore 

Cavo di linea 

CABLAGGIO 
SECONDO 
SPECIFICA 

FORNITURA 
SECONDO 
SPECIFICA 

Batteria 2 

Cassetta connettori 
e scaricatori 
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4. LAYOUT COMUNICAZIONE TELEFONICA 

Riportiamo un layout del sistema di comunicazione telefonica interno all’impianto. Con lo sfondo azzurro si è 
evidenziato quello che è di competenza del SS5 mentre con lo sfondo marrone si è evidenziato quello che 
appartiene ad altri sottosistemi. La nostra fornitura non comprende tutto quello che fa parte del SS5: ad 
esempio, il cablaggio all’esterno delle apparecchiature è effettuato da un’altra azienda ed è rappresentato in 
colore verde. Per la realizzazione dei cablaggi tra le apparecchiature elettriche e i sensori o attuatori, nonché 
per la realizzazione di tutte le connessioni intermedie, vengono fornite apposite specifiche. 
 

 

Batteria 1 

Batteria 2 

Ripetitore 
di chiamata 

Telefono 1 

- 

+ 

Cassetta connettori 

Messa a terra 

N N T T 

Cassetta connettori 

STAZIONE 
MOTRICE 

STAZIONE 
RINVIO 

LINEA 

Cassetta appoggio 

o 

o 
o 

i i 

Telefono 2 

o 
o 

Ripetitore 
di chiamata 

Telefono 

- 

+ 

o 

o 
o 

i i 

Cavo di linea 

Messa a terra 

Suoneria esterna 

Suoneria esterna 

Batteria 1 

CABLAGGIO  
SECONDO  
SPECIFICA 
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5. LAYOUT PROTEZIONE SOVRATENSIONI CAVO MONTE / VALLE 

Riportiamo un layout del sistema di protezione contro le sovratensioni per quanto riguarda il cavo monte / 
valle. Con lo sfondo azzurro si è evidenziato quello che è di competenza del SS5 mentre con lo sfondo 
marrone si è evidenziato quello che appartiene ad altri sottosistemi. La nostra fornitura non comprende tutto 
quello che fa parte del SS5: ad esempio, il cablaggio all’esterno delle apparecchiature è effettuato da 
un’altra azienda ed è rappresentato in colore verde. Per la realizzazione dei cablaggi tra le apparecchiature 
elettriche e i sensori o attuatori, nonché per la realizzazione di tutte le connessioni intermedie, vengono 
fornite apposite specifiche 

 

 

Cassetta connettori 

N N 

T T 

Cassetta connettori 

STAZIONE 
MOTRICE 

STAZIONE 
RINVIO 

LINEA 

Cassetta appoggio 

Cavo di linea 

Messa a terra 

Messa a terra 

Quadro sicurezze 

Quadro sicurezze 

Soppressore 

Soppressore 

CABLAGGIO  
SECONDO  
SPECIFICA 
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6. LAYOUT PROTEZIONE SOVRATENSIONI QUADRI FUNITEK 

Riportiamo un layout del sistema di protezione contro le sovratensioni per quanto riguarda le 
apparecchiature alimentate da linea a 380Vac, come ad esempio i quadri di azionamento o smistamento. 
Con lo sfondo azzurro si è evidenziato quello che è di competenza del SS5 . 

 

 
 
 

 
Quadro azionamento 

A interruttore generale quadro 

Soppressore Segnalazione 

Fusibili 

 
A tutte le altre utenze 
del quadro 

Quadro smistamento 

A interruttore generale quadro 

Soppressore Segnalazione 

Fusibili 

 
A tutte le altre utenze 
del quadro 


